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Gehéuse-/Schaltschrank — Leistungsverstarkerkarte

Alle nicht benétigten Signal-Eingange konnen offen bleiben, sie missen nicht auf ein externes Potential gelegt werden!
Takt und Drehrichtung werden fiir einen normalen Schrittmotorbetrieb benétigt. Es ist daher nicht nétig, sie anzuschliessen
— (das Drehrichtungssignal muss nicht angeschlossen werden, wenn der Motor immer nur in eine Richtung drehen soll).
Alle anderen Eingange am Signalstecker kénnen je nach Bedarf optional angeschlossen werden.

Technische Daten

Gerateschutz

Schutzart IP 20, Schutz gegen KurzschluB, Ubertemperatur und Unterspannung

Gewicht

0,5kg (WSE 04...) bzw. 0,6kg (WSE 08...)

C€ A0213
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ANTRIEBSTECHNIK GMBH

Schrittmotor-Leistungsverstarkerkarte Serie WSE 04.80 V01 / 08.80 V01

« Bipolare 2-Phasen-Schrittmotor-Ansteuerung

« Eingangsspannungsbereich 20 bis 80 VDC, Phasenstrom einstellbar bis 4A/Phase bzw. 8A/Phase

« KurzschluBsicherung, Temperaturiiberwachung und Unterspannungsiiberwachung

« Uber DIP-Schalter einstellbare Schrittauflésungen: 200 — 12800 Schritte pro Umdrehung
« Uber DIP-Schalter einstellbare Eingangssignalpegel auf High-aktiv TTL oder High-aktiv SPS oder Low-aktiv
« Bei Version WSE... E50 mit Schrittliberwachung (bei Anschluf eines Schrittmotors mit Drehgeber Typ E50)
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Spannungsversorgung

20 bis 80 VDC, Rippel max. 5%

Umgebungstemperatur: 0°C bis 50°C, maximale Gehausetemperatur: 85°C

Storfestigkeit

bei fachgerechter Installation nach EN50082-2:
bei eingestelltem TTL-Signal-Pegel sind die Eingange nicht storfest gegen Burst

Einstellmoglichkeiten iiber DIP-Schalter

Storabstrahlung

bei fachgerechter Installation mit Schirmen und Filtern der Kabel und Signale nach
EN55011 Klasse B

RoHs konform nach Richtlinie 2002/95/EG

Lieferbare Ausfiihrungen: (z.B.: WSE 08.80 V01, WSE 08.80 V01/G, WSE 08.80 V01/W, WSE 08.80 VO1/WG, ...)

Schalter Bedeutung Standardeinstellung
1 ohne Funktion OFF
2 (S0) Phasenstrom-Charakteristik ON: SM 87 / 88 OFF: SM 107 ON: SM87/SM 88

Schrittwinkeleinstellung — siehe Schrittwinkel-Tabelle

OFF

WSE [[11.80 [[11Vo1 [/[]1I[]]

4A Version | 04 Eingange nicht galvanisch getrennt
8A Version | 08 G Eingange uber Optokopler / galvanisch getrennt
. Hutschienenmontage
Optional:
Integrierte Schrittwinkelliberwachung E50 | E50 w Wandmontage

7(fx2) Doppelschritt OFF: kein Doppelschritt

8 (R/2) Ruhestromabsenkung ON: I =100% OFF: I =50% ON: keine Ruhestromabsenkung
9 (L) Signalpegel Eingangssignale Low-aktiv / High-aktiv OFF: High-aktiv

10 (SPS) Signalpegel Eingangssignale TTL-Pegel / SPS-Pegel OFF: TTL
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Serie WSE 04.80 V01 / 08.80 V01

Einstellung Schrittauflosung

Uber die Schalter 3 bis 6 (CO bis C3) kénnen verschiedene Schrittaufldsungen eingestellt werden. Zusatzlich kann liber den
Signaleingang »Angle« zwischen zwei Schrittaufldsungen umgeschaltet werden. Die Umschaltung ist innerhalb der Start-Stop-
Frequenz (bzw. bei entsprechender Umschaltung der Eingangstaktfrequenz in allen Frequenzbereichen) vor jedem Schrittakt moglich.

Schritte / Umdrehung DIP: 3 - 6 zur Schri
Aufldsung extern umschaltbar — Eingang »Angle« X = ON, sonst = OFF
nicht aktiv aktiv €O (Sch.3) | €1(Sch.4) | C2(sch.5) | €3 (Sch.6)

200 200 X X X X

400 200 X X X

500 500 X X X

800 400 X X

1000 500 X X X Andere Schrittwinkel
1600 400 X X sind ebenfalls erhaltiich,
2000 400 X X

2500 500 X bitte fragen Sie bei uns
3200 800 X X X nach.

4000 400 X X

5000 500 X X

6400 400 X

8000 500 X X
10000 400 X
10000 1000 X
12800 800

Doppelschritt (Schalter 7 »f x 2«)
In der Schalterstellung ON wird pro Signalflanke am Takteingang m Takteingang

Takteingang ein Schritt ausgefiihrt (sowohl eine anstei- i Stignl?tl'e ? ? H'St:gnlftl'e
) . igh-aktiv igh-aktiv
de Flanke al h bfall Flanke fiihrt
gende Flanke als auch eine abfallende Flanke fiihrt zu fx22OFF  Motorsanritt FOCON  Motorsahrit

einem Motorschritt)

Automatische Stromabsenkung (Schalter 8 »R/2«)

Bei der Schalterstellung OFF wird der Phasenstrom im Motorstillstand um 50% abgesenkt. Mit dem ersten ankommenden Schrittakt
wird der Phasenstrom wieder auf 100% angehoben. Bei Anliegen eines externen Reset-Signals wird die Stromabsenkung nicht
aktiviert.

O 0 79 Phasenstromeinstellung

(@) » Ab Werk ist die Leistungsverstarkerkarte auf Nennstrom eingestellt. Der Phasenstrom muf} entsprechend
m A | dem angeschlossenem Schrittmotor eingestellt werden. Die Einstellung erfolgt (iber den Drehschalter an der
A O Frontseite der Karte nach unten stehender Tabelle. Der Tabellenwert entspricht dem bipolaren Phasenstrom

6 QL 9 des Motors.

Phasenstrom [A] Schalterstellung

Nennstrom / Typ 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B [} D E F
4 A/Ph. 00 ({025|055| 08 |105|135| 16 |185|2,15| 24 |265|295| 3,2 | 35 |3,75| 40
8 A/Ph. 00|05 |11 |16 |21 |27 |32|37 |43 |48 |53 |59 |64 |70)|75]80

Eingangs- / Ausgangssignale Beschreibung

Boost (Uberregen): Anheben des Phasenstroms um 20%
Disable (Entregen): Schaltet die Motorphasen stromlos
Reset (Riicksetzen): Einheit in Grundstellung — Phase Null, Taktsignal bleibt ohne Wirkung, Léschen von Fehlermeldungen
Dir (Drehrichtung): Vorgabe der Motordrehrichtung
Clk (Takt): Beijedem Taktimpuls wird ein Schritt ausgefiihrt
Angle (Schrittwinkel): Schaltet die Schrittaufldsung um — siehe Beschreibung »Schrittwinkeleinstellung« oben

Bereitschaftssignal: Ein Fehler elektrisch (Unterspannung, Kurzschlu® oder Ubertemperatur) bzw. Fehler mechanisch
(nur E50) hebt das Signal auf. Im fehlerfreien Zustand ist der Relaiskontakt geschlossen.

Serie WSE 04.80 V01 / 08.80 V01

Eingangssignale
Anstiegszeit max.: 1us, Fallzeit max.: 1us, Frequenz Takt max.: 200 KHz

Eingangssignale HIGH-Aktiv Eingangssignale SPS — Pegel Eingangssignale TTL — Pegel
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Eingangssignale - Einstellung Signalpegel - Schalter 9 (»L«) und 10 (»SPS«)

Signalspezifikation | Schalter 9  Schalter 10 Anschluss »Clk« und »Dir« am Signalstecker

High-Aktiv TTL OFF OFF Clk- und Dir- (Clk+ und Dir+ werden nicht angeschlossen)

High-Aktiv SPS OFF ON Clk- und Dir- (Clk+ und Dir+ werden nicht angeschlossen)

Low-Aktiv ON OFF Clk+ und Dir+  (Clk- und Dir- werden nicht angeschlossen)

ungiiltig ON ON

RS422 OFF OFF Clk+ und Clk- und Dir+ und Dir- (alle anderen Signale High-Aktiv SPS)
RS422 OFF ON Clk+ und Clk- und Dir+ und Dir- (alle anderen Signale High-Aktiv TTL)

Bei den Schaltungsarten High-Atkiv und Low-aktiv muss zusatzlich der Anschluss »GND« mit der signalgebenden Steuerung
verbunden werden.
Bei der Schaltungsart RS422 muss GND verdrahtet werden, falls ausser Clk und Dir noch andere Signale verwendet werden.

Low-Aktiv High-Aktiv RS422
Steuerung WSE Steuerung WSE Steuerung WSE
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Clk={ oy
Clk C Clk Cl Dir +
Dir, " Dir, e o
Dir + Dir - Dir— 1 pir-
Reset, Enable - Reset, Enable
Boost, Angle . Boost, Angle Reset, Enable
GND GND Boost, Angle
GND GND GND
GND J»

Ausgangssignal - Bereitschaftssignal

11 - Fehler elektr. / Betriebsspannung
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