Pinbelegung Serie SE P05

Drehrichtung Schrittwinkel
Vorgabe der gewtischten Motor- Externe Umschaltung zwischen zwei
drehrichtung Schrittwinkeln

Ubererregen ( Boost ) Entregen
Bei Aktivieren wird der Motor- Bei Aktivieren wird der Motorstrom ab-
strom um 20% angehoben.
Im Stillstand ist dieses Signal

geschaltet.
c a
unwirksam. . Takt
Reset :/

Bei jedem Taktimpuls wird ein Schritt
ausgeftirt.
Bei Aktivieren wird die Einheit in

die Grundstellung gebracht. a-cl2

Ein Taktsignal bleibt ohne Wirkung & Ausgang Bereitschaftssignal
Fehlermeldungen werden Potentialfreier Kontakt
zurdkgesetzt. E offen: Fehler
10 geschlossen: kein Fehler
Versorgungsspannung I/ Imax 01A
12

Schrittmotor - Klemmkastenausfiihrung

Schrittmotor - Litzenausfiihrung

GND ————

32 Abb. 7: Pinbelegung

Alle nicht bentigten Eingénge kdnnen offen bleiben, sie miissen nicht auf ein externes Potential gelegt werden.

Umgebungsbedingungen
Umgebungstemperatur : 0° bis 50°
maximale Kiihlkérpertemperatur : 85°
Fremdbeliftung :
Leistungsverstérkerkarten mit eingestelltem Strom ab ca. 6 A

Technische Daten
Geréteschutz
Schutzart IP 00
Schutz gegen Kurzschlu, Ubertemperatur und
Unterspannung
Stdrabstrahlung
Gewicht bei fachgerechter Installation und Schirmen bzw.
Filtern der Leitungen und Signale
Nennstrom 1 A/Ph| 4 A/Ph | 6 AIPh |8 A/Ph|12 A/Ph nach EN 55011 Klasse B
Gewicht  0,2kg|0,52kgl0,77 kgl 1,1 kgl 1,1 kg

Lieferbare Ausfiihrungen: Beispiel: SE P05.06.120

SE P05 . .

01 24

02 85 | Versorgungsspannung
Strom /APhase 0 20 VDC

06 240

08

12 2A gibt es nur mit 24VDC

1A gibt es nur mit 85VDC
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Schrittmotor-Leistungsverstarkerkarte Serie SE P05

— Auf der Karte einstellbare und extern umschaltbare Schrittzahl
— Sehr guter Rundlauf iiber den gesamten Drehzahlbereich
Elektrisch und mechanisch kompatibel mit Zebotronics Standardeinheiten

KurzschluBsicherung

Temperaturiiberwachung

— Spannungsbereich von 24 VDC - 240 VDC

— Strombereich von 0 A/ Ph. - 12 A/ Ph.

— GleichméRige Drehmomente bei allen Schrittzahlen
— Schrittauflésung bis 12800 Schritte/Umdrehung
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Einstellméglichkeiten

Samtliche Einstellungen konnen auf der Riickseite der Steuerplatine einfach durch Lotbriicken ( Marken ) vorgenommen werden.

Marke Bedeutung Standardeinstellung
\\ooeo.eoee ° oo®
R Offen: Automatische Stromabsenkung offen s ©°0 LX) °
s o0 ° dDso
509 im Stilstand W se e o o ° g
Geschlossen: Keine Stromabsenkung L eoo oo o o o @Pw
L Offen: HIGH - Aktiv offen N o0 ecee oo @D
Geschlossen: Low - Aktiv 2N e ° gbe
T " p— e o dDc
SPS Offen: "TTL"-Eingangssignalpegel offen e/~ o o Do
Geschlossen : "SPS"-Eingangssignalpegel ‘o0 e o o DY
siehe dazu Abb. 6 (Eingangssignale) o o o Dsrs
S0 interne Funktion e o dDr
S1 interne Funktion *-QD.L,\
C0-C3 Schnmmnkelgnstellung ('siehe Tabelle ) offen Abb.2: Einstellmoglichkeiten
C4 interne Funktion
w Schrittwinkelauswahl - die Schrittwinkel in offen

der Schrittwinkeltabelle Spalte »Pin2-aktiv«
werden aktiviert - Pin 2 ist dann ohne Funktion
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i Serie SE P05
HIGH - Aktiv ( Marke »L« offen)

Ein Anlegen einer Spannung an einen Eingang bewirkt ein Setzen des Einganges. Beim Eingang »Takt« wird die ansteigende Flanke
ausgewertet. Der Standardlieferzustand ist HIGH - Aktiv.

LOW - Aktiv ( Marke »L« geschlossen )

Durch SchlieRen der Briicke an der Marke »L« werden die Eingdnge LOW-Aktiv. Ein Anlegen von 0V an einen Eingang bewirkt ein
Setzen des Eingangs. Low - aktiv funktioniert nur bei offener Marke SPS - d.h. "TTL"-Level fiir die die Eingangssignale !

Beim Eingang »Takt« wird die abfallende Flanke ausgewertet.

Automatische Stromabsenkung ( Marke »R« offen )

Der durch das Potentiometer einstellbare Phasenstrom ist fiir Nennbetrieb ausgelegt. Ist die Marke offen, wird der Phasenstrom im Still-
stand des Motors auf die Halfte abgesenkt. Mit dem ersten ankommenden Schrittakt wird der Phasenstrom wieder auf seinen Nennwert
angehoben. 20 ms nach dem zuletzt ausgefiihrten Schrittakt fallt der Phasenstrom auf die Hélfte seines Nennwertes (Stillstand )
zurtick. Bei Anliegen eines Reset - Signals wird die Stromabsenkung nicht aktiviert.

Standardlieferzustand: Marke »R« ist offen, die Stromabsenkung ist aktiviert.

Schrittwinkeleinstellung auf der Platine

Uber die Marken CO, C1, C2 und C3 kdnnen verschiedene Schrittwinkel eingestellt werden. Zusétzlich kann extern iiber den Pin a2
zwischen zwei Schrittwinkeln umgeschaltet werden. Die Umschaltung ist innerhalb der Start-Stop - Frequenz vor jedem Schrittakt moglich.

Aufldsung extern umschaltbar Marken zur
Schritte / Umdrehung Schrittwinkeleinstellung
PIN a2 X = Marke geschlossen
sonst = Marke offen
nicht aktiv aktiv C3 C2 Cl C0
2000 200 X X X X
400 X X X
2500 500 X X X
3200 800 X X
4000 400 X X X
800 X X
1000 X X
5000 500 X
1000 X X X
8000 800 X X
2000 X X
10000 400 X
1000 X X
2000 X
12800 800 X
1600
Versorgungsspannung

Maximal zul&ssige Versorgungsspannung : Nennspannung der Leistungsverstérkerkarte plus 15% (Netzschwankungen !)
Die Nennausgangsspannung des Netzteils ( = Versorgungsspannung der Leistungsverstérkerkarte) darf nie héher sein, als die
Nennspannung der Leistungsverstérkerkarte.
Zum Beispiel Auslegung eines Netzteils fiir SE P05.06.120 :

Ausgangsspannung Netzteil = 120 VDC (und nicht (!) 138 VDC = 120 VDC + 15%)

Arbeitsbereich - Versorgungsspannung (siehe Bereitschaftssignal Abb.5)

(Nenn-) Versorgungsspannung
Leistungsverstarkerkarte [VDC]|  Ug [VDC] ‘ Uy [VDC]

2% 18 16
60 u. 85 @3 32 Ug und Uy £ 5%
120 50 38
240 120 100

Stromeinstellung Serie SE P05

Ab Werk ist die Leistungsverstarkerkarte auf Nennstrom eingestellt. Bei Bedarf kann der Motorstrom abgeéndert werden. Fir eine
Anderung des Phasenstroms muR am Reset-Eingang ein Signal anstehen. Dadurch leuchtet LED "0" und LED "3" (siehe Abb. 3) ! Dabei
ist eine Phase voll und die andere Phase minimal bestromt.

Am MefBpunkt A (voll bestromte Phase) gegen MeRpunkt GND wird mit einem Voltmeter eine dem Phasenstrom proportionale Spannung
gemessen. 300 mV entsprechen dem Nennstrom der Leistungsverstarkerkarte. D.h. bei einer Leistungsverstarkerkarte Typ SE P05.04.60
ist der Phasenstrom auf 4A/Ph. eingestellt, wenn das Voltmeter 300mV anzeigt. 225mV entsprechen 3A/Ph. Leistungsverstérkerkarten mit
8 A/Ph Nennstrom bilden eine Ausnahme - siehe Tabelle. Der Phasenstrom wird tiber das Potentiometer an der Frontseite eingestellt.

GND@  A@ Ee® J Abb. 3:
L — op—— Frontseite
LV )— SE P05
Nennstrom 2 A/Ph. 4 A/Ph. 6 A/Ph. | 12 A/Ph. 8A/Ph.
Z.B.. | SE P05.02.24 | SE P05.04.85| SE P05.06.85| SE P05.12.120, SE P05.08.120
@ eingestellter Phasenstrom
MeRspannung % [A/Ph] [A/Ph] [A/Ph] [A/Ph] MeRspannung [A/Ph]
375 mvV 125% 25 5 75 15 333mv 125% 10
300 mv 100% 2 4 6 12 267mvV 100% 8
225 mV 75% 15 3 45 9 200mV 75% 6
150 mv 50% 1 2 3 6 133mvV_ 50% 4
max. einstellbarer Strom
in Ampere / Phase (+ 5%) 28 56 84 145 112
Ausgangssignal - Bereitschaftssignal Betrebsspannung

Ein Fehler elektrisch (Unterspannung - siehe Abb. 5 -,
KurzschluR oder Ubertemperatur) hebt das Signal auf.
Im fehlerfreien Zustand ist der Relaiskontakt geschlossen.
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Abb.6: Eingangssignale/
Anstiegszeit max.: 1 ys , Fallzeit max.: 1 ps , Frequenz Takt max.: 200 kHz Eingangsschaltung



