stoqgra

.8M108.2.18 M 10
Widerstand/Ph | 0,25 Ohm
| g Induktivitat/Ph - 1.6 mH
o
§ bipolar - 104
Isolierstoffklasse F
Schrittwinkel 182+ 3%
Halternoment 84Nm
ﬁ:lltg?'lt';oment .0'21 Nm
g gtgxrtﬂré:quenz 750 Hz
§ B:t):ie'bsfrequenz | 7SkHe
-E Eiio;%r\;itsmoment 8 kgem?
;é I;:g?rbalastung 400 N
lr.;%g;belastung 650 N
Gewicht 6.5 kg
?ne;;i-ebstemperatur 10°C

STOGRA ANTRIEBSTECHNIK GMBH

Machtlfinger Strasse 24
D-81379 Minchen

Tel.: +49-89:15904000
Fax.: +49-89-15904009

E-Mail: info@stoegra.de

Internet: www.stoegra.de
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ANTRIEBSTECHNIK GMBH
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A Bild 3 Betriebsgrenzstrom (max. Stromaufn. von Netzversorgung)
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8ild 4 max. Start-Stop-Moment (mit ext. Trdgheitsmoment Jex; )
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SM108.2.18 M 12

*| widerstand/Ph 0,175 Ohm
[

§ indukdivitét/Ph 15 mH
2 [ Strom/Ph

E unipolar 88 A

£ | Strom/Ph

ﬁ_l'! bipolar 125 A

Isolierstoffklasse F

Schrittwinke! 1,8°+ 3%
Haltemdment 84 Nm
ﬁgllt%s;goment 021 Nm
§ gtg)r(tflfquenz 750 H?
% IbE‘;Ieat)rcit;izaesfteque.;nz 7.5 kHz
: 5 E%%;itsmomem 8 kgem?
g Lagerbelastung 400N

axial

Lagerbelastung
radial 650N

Gewicht 68,5 kg
Betriebstemperatur neee

max.
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Bid 1 Betriebsgrenzmoment
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Bild 2 Beschlsunigung (mit ext. Trdgheltsmoment Jaxt)
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oy
P T "‘-.,._
3 p d Jagt = 16 kgem?
SIS A Joa =8 kgem?
CH N = AL oy =0
LY S|4 .
Y I N Y e -
| P r
AY K hLY
' Y \\
kY
Y A N
K h N
\
LY A\
1] 04 08 12 18 20 24 2,6 [kHz] 800 Schritt/l)
1] 02 04 05 48 10 1.2 14 [kHz] 400 SchrittfU




~BM108.2.18 M8
" | Widerstand/Ph . | 0,38 Ohm
: Induidivitat/Ph 2,4 mH
é 3};%2:“ 57 A
3 g;;';;;;’,”" 8A.
Isolierstofiklasse F
Schrittwinkel 18°+ 3%
Haltemoment 84 Nm
hattemoment 0,21 Nm
| § gt:xm:’re:quenz 750 Hz
é Beatxrie’bsfrequt__anz 7.5 kHz
g gglﬁcr‘:;nsmoment 8 kgem?
12 :l;igtlarb&lastung 400 N
!l;_.:agi:;'belastung : 650N
Gewicht 8,5 kg
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